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«- — (57) Abstract: The device for determining the position of the rotor in an electric motor comprises a detector (2), which is mounted 
on the electric motor (1) and which is sensitive to the passage of the rotor through a reference position, and comprises a phase-locking 

S loop (3, 4, 5, 6), which can be synchronized with the output signal of the detector and which furnishes an output signal representative 

fsj of the position of the rotor. The moments when the rotor passes through a reference position are detected, the period of the oscillator 
(5) is adapted in such a manner that the reference position passages occur at a predetermined phase of the oscillator (5), and the 

O position of the rotor is derived from the oscillation of the oscillator (5) between the reference position passages. 
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(57) Zusammenfassung: Bestiramung der Rotorlage in einem Elektromotor Vorrichtung zur Bestimmung der Rotoriage in ei- 
nem Elektromotor umfasst eincn am Elektromotor (1) angeordneten, fiir den Durchgang des Rotors durch eine Referenzlage emp- 
findlichen Detektor (2) und einem auf das Ausgangssignal des Detektors synchronisicrbaren Phasenregelkreis (3, 4, 5, 6), der ein fiir 
die Lage des Rotors representatives Ausgangssignal liefert Die Zeitpunkte von Durchgangen des Rotors durch eine Referenzlage 
werden erfasst, die Periode des Oszillators (5) wird so angepasst, dass die Referenzlagendurchgange zu einer vorgegebenen Phase 
des Oszillators (5) stattfinden; und die Rotorlage wird zwischen den Referenzlagendurchgangen aus der Schwingung des Oszillators 
(5) abgeleitet 



